MATRICE 350 R1K

Quick Start Guide
RN 5
TRERNFIFERE
G4y ZB— ALK
2| AEtE 710|E
Kurzanleitung

Guia de inicio rapido
Guide de démarrage rapide
Guida di avvio rapido
Snelstartgids

Guia de inicio rapido
Guia de Inicio Rapido
v1.0

ciyp




Contents

Quick Start Guide
ESEYNNE (=]

REAFIFERD

T4 IARZ—rAAR

2 AEIE 7}0|=
Kurzanleitung

Guia de inicio rapido

Guide de démarrage rapide
Guida rapida

Snelstartgids

Guia de inicio rapido

Guia de Inicio Rapido

14

20

26

32

38

44

50

56

62

68



Aircraft

The DJI™ MATRICE™ 350 RTK (M350 RTK) is a powerful industrial aircraft platform with an advanced flight
controller system, six directional sensing and positioning systems, and a night view FPV camera. The M350 RTK
supports DJI CSM Radar and is compatible with DJI DGC2.0 connector gimbals, up to three independent gimbals,
and several SDK expansion ports. High accuracy Surveying and Mapping is available when used with the DI

ZENMUSE™ L1/P1. Al Spot Check and PinPoint can be used with the DJl Zenmuse H20 series.
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Bottom view

FPV Camera
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Vision System

DJI Gimbal Connector v2.0 (DGC2.0)
Frame Arms

Motors

Rear view

7. Propellers

8. Front LEDs

9. Transmission Antennas
10. Landing Gear

11. Gimbal Camera

12. Aircraft Status Indicators

Top view
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14. Intelligent Flight Battery
15. Power Button/Indicator
16. Assistant Port

17. E-Port

18. Payload Port



Remote Controller

The DJI RC Plus remote controller features O3 Enterprise, the latest version of DJI's signature OCUSYNC™ image
transmission technology, and can transmit a live HD view from the camera of the aircraft to display on the
touchscreen. The remote controller comes with a wide range of functional buttons as well as customizable
buttons, which can easily control the aircraft and operate the camera.

The built-in 7.02-inch high-bright screen boasts a resolution of 1920x1200 pixels. The Android operating system
comes with a variety of functions, such as GNSS, Wi-Fi, and Bluetooth. The remote controller has a maximum
operating time of 3 hours and 18 minutes with the internal battery and up to 6 hours when used with an external
WB37 Intelligent Battery.
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1. External Antennas 9. Battery Level LEDs 17. microSD Card Slot
2. Touchscreen 10. Internal GNSS Antennas 18. USB-A Port
3. Aircraft Authority Button 11. Power Button 19. HDMI Port
4. Control Sticks 12. 5D Button 20. USB-C Port
5. Internal Wi-Fi Antennas 13. Flight Pause Button 21. Focus/Shutter Button
6. Back/Function Button 14. Record Button 22. Battery Release Button
7. Return to Home (RTH) Button 15. Flight Mode Switch 23. Battery Compartment
8. Status LED 16. Internal Antennas 24. Rear Cover Release Button

Using M350 RTK

1. Charging the Batteries
a. Power on the BS65 Intelligent Battery Station: ST ) —> [,
connect the battery station to a power outlet using
the AC power cable, and press the power button
once to power on the battery station.
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b. Activating and Charging the Remote Controller:
connect the battery station and the remote
controller USB-C ports using a USB-C to USB-C
cable. The battery level LEDs start to flash to




indicate that the internal battery is activated
and charging started.

c. Charging the TB65 Intelligent Flight Batteries
and WB37 Intelligent Battery: insert the
batteries into the battery ports to start charging. n
For the TB65 batteries, set the charging mode (@) == i
to Storage, Ready-to-Fly, or Standard as desired. ~
Refer to the instructions in the battery station
or BS65 Intelligent Battery Station User Guide
for more information.

2. Preparing the Remote Controller

Mounting the WB37 Intelligent Battery

Push the rear cover release button to open the rear cover (.
Insert the WB37 battery into the battery compartment and push
forward until it clicks firmly in place @. To remove the WB37
battery, press and hold the battery release button.

Checking the Battery Level

Press once on the power button to check the battery level of the
internal battery when powered off.

Powering On/Off

Press and then press and hold to power on/off the remote
controller. The remote controller needs to be activated before
using it for the first time. Follow the prompts to activate.

Adjusting the Antennas
Lift and adjust the antennas. The strength of the remote controller signal is affected by the position of the

antennas.
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:Q: e The remote controller cannot be powered on before activating the internal battery. The internal battery of the
remote controller can also be activated after mounting the WB37 battery.



3. Preparing the Aircraft

Installing the Landing Gear

Insert the landing gear after aligning the red marks with the mounting position, slide the gear lock to the end
of the landing gear, then rotate it until the red mark is in sync with the alignment mark.

Unfolding the Aircraft
a. Unfold the front frame arms and then the rear frame arms.

b. Lock the frame arms and unfold the propellers.
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Installing the Intelligent Flight Battery
Insert a pair of batteries and lock the battery release toggle.
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Check battery level: press the battery level button once.

Power on/off: press and then press and hold the power button to power on/off the aircraft.

4. Flight
Power on the remote controller and aircraft, and then launch DJI PILOT™ 2.
e Activate the aircraft in DJI Pilot 2 before using it for the first time. Follow the on-screen instructions for

activation. An internet connection is required.

e The remote controller is already linked to the aircraft when it is purchased together as part of a combo.
Otherwise, follow the on-screen instructions to link the remote controller and the aircraft after activation.

e Make sure to finish Pre-Flight Checklist before takeoff.

Pre-Flight Checklist

a. Make sure the remote controller and the aircraft batteries are fully charged, the TB65 batteries are installed
firmly, and the battery release toggle is locked.

b. Make sure the propellers are securely mounted and not damaged or deformed, there are no foreign objects in
or on the motors or propellers, the propeller blades and arms are unfolded, and the frame arms are locked.

c. Make sure the lenses of the vision system, cameras, the glass of the infrared sensors, and the auxiliary lights
are clean and not blocked in any way.

d. Make sure the remote controller antennas are adjusted to the proper position.

e. Place the aircraft on open and flat ground. Make sure there are no obstacles, buildings, or trees nearby and
that the aircraft is 5 m away from the pilot. The pilot should be facing the rear of the aircraft.

f. To ensure flight safety, enter the camera view of DJI Pilot 2 and check the parameters on the Preflight Check.

g. Divide the airspace for flight when multiple aircraft are operating simultaneously in order to avoid collision
mid-air.



Manual Takeoff/Landing Control Stick Mode
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(D Start/stop motors: perform Combination Stick ¥ povn ¥ Backmard
Command and hold for two seconds. e th ) L - N
@ Takeoff: slowly push the left control stick L4 L

Turn Left  Turn Right Left Right

(Mode 2) up to take off.

(® Landing: slowly push the left control stick
(Mode 2) down until the aircraft lands. Hold
for three seconds to stop the motors.

The default control stick mode is Mode 2. The left
control stick controls the altitude and heading of
the aircraft while the right control stick controls the
forward, backward, and sideward movements.

Specifications
Aircraft (Model: M350 RTK) O3 Enterprise
Max Takeoff ¢ o Operating 2.4000-2.4835 GHz, 5.725-5.850 GHz
Weight Frequency

. . Approx. 55 mins (measured while flying 2.4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/
Max Flight Time 4 kph in windless conditions) Transmitter SRRC/MIC)

: Power (EIRP) 5.8 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE),
Operating R o o o

-20° to 50° C (-4° to 122° F) <23 dBm (SRRCQ)

Temperature

) Wi-Fi
Operating
Frequency 2.4000-2.4835 GHz, 5.725-5.850 GHz Ey—— WI-Fi 6
Transmitter SRRC/MIC) Frequency 5.725-5.850 GHz
Power (EIRP) 5.8 GHz: <33 dBm (FCC/SRRC), <14 dBm 2.4 GHz: <26 dBm (FCC), <20 dBm (CE/

(CE) SRRC/MIC)
GNSS GPS+GLONASS+BeiDou+Galileo ;ransnzgltsg) g;RE/H'\;]SZG dBm (FCC), <23 dBm (CE/
) . ower
Intell t Flight Batt Model: TB65-5880mAh-44.76V
ntelligent Flight Battery (Mode m ) 5.8 GHz: <26 dBm (FCC/SRRC), <14 dBm
Capacity 5880 mAh (CE)
Battery Type Li-ion Bluetooth
Energy 263.2 Wh (F;rotoct?l Bluetooth 5.1
perating
i 2.4000-2.4835 GHz

Charging 5° t0 40° C (41° to 104° F) Frequency
Temperature Transmitter
Remote Controller (Model: RM700B) Power (EIRP) <10 dBm

Internal Battery Li-ion (6500 mAh @ 7.2V)
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9.2 kg

#9559 (B T29 km/hDEE CRITEIC
HIE)

-20°C~50°C

2.4000~2.4835 GHz, 5.725~5.850 GHz
2.4 GHz : <33 dBm (FCC).

<20 dBm (CE/SRRC/MIC (BZ) )

5.8 GHz : <33 dBm (FCC/SRRC).
<14 dBm (CE)

GPS+GLONASS+BeiDou+Galileo

AYFUDTY b TS PNy FY—
(E7)IV : TB65-5880mAh-44.76V)
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5880 mAh

263.2 Wh
5°C~40°C

O3 Enterprise
ENEEIREL

{RIXEN
(EIRP)

Wi-Fi
ZJa ka3

BEEIRE

mEESN
(EIRP)

Bluetooth
7ok
ENEREIREL
EEES
(EIRP)

2.4000~2.4835 GHz, 5.725~5.850 GHz

2.4 GHz : <33 dBm (FCC).

<20 dBm (CE/SRRC/MIC (BA) )
5.8 GHz : <33 dBm (FCC).
<14.dBm (CE). <23 dBm (SRRC)

Wi-Fi 6

2.4000~2.4835 GHz, 5.150~5.250 GHz.
5.725~5.850 GHz

2.4 GHz : <26 dBm (FCC).

<20 dBm (CE/SRRC/MIC (B&) )

5.1 GHz : <26 dBm (FCC).

<23 dBm (CE/SRRC/MIC (BA) )

5.8 GHz : <26 dBm (FCC/SRRC).

<14 dBm (CE)

Bluetooth 5.1
2.4000~2.4835 GHz

<10 dBm
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i 2.4000~2.4835 GHz, 5.725~5.850 GHz

2.4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/

= SRRC/MIC)

(EIRP) 5.8 GHz: <33 dBm (FCC/SRRC),
<14 dBm (CE)

GNSS GPS+GLONASS+BeiDou+Galileo

QIHZ|ME E210| E HiE{2| (2 2: TB65-5880mAh-44.76V)
2 5880 mAh

HHE 2| 28 Li-ion
UIIEPN; 263.2 Wh
EH 2 H?  5~40°C

ZAZ7| (2: RM700B)

LHE HHE 2] Li-ion (6500 mAh @ 7.2 V)

O3 Enterprise

XS Zm4

Sa7|1 &4

(EIRP)
Wi-Fi
oZES

RS (S

S| &
(EIRP)

2.4000~2.4835 GHz, 5.725~5.850 GHz

2.4 GHz: <33 dBm (FCQ),

<20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5.8 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE),
<23 dBm (SRRC)

Wi-Fi 6

2.4000~2.4835 GHz, 5.150~5.250 GHz,
5.725~5.850 GHz

2.4 GHz: <26 dBm (FCC),

<20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5.1 GHz: <26 dBm (FCC),

<23 dBm (CE/SRRC/MIC)

5.8 GHz: <26 dBm (FCC/SRRC),

<14 dBm (CE)

Bluetooth 5.1
2.4000~2.4835 GHz

<10 dBm
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Fluggerat

Die DJI™ MATRICE™ 350 RTK (M350 RTK) ist eine leistungsstarke Fluggerate-Plattform mit einem erweiterten
Flugregler, sechs omnidirektionalen Erkennungs- und Positionierungssystemen und einer Nachtsicht-
FPV-Kamera. Die M350 RTK unterstutzt den DJI CSM-Radar (Circular Scanning Millimeter-Wave-Radar), ist
kompatibel mit DJI Gimbals mit DGC2.0 und kann mit bis zu drei unabhangigen Gimbals sowie mehreren SDK-
Erweiterungsanschlissen kombiniert werden. Eine hochprazise Vermessung und Kartierung ist ebenfalls
moglich, wenn sie mit der DJl ZENMUSE™ L1/P1 verwendet wird. KI-Stichprobe und PinPoint kénnen mit der DJI
Zenmuse H20 Serie verwendet werden.
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EEEn D
Ansicht von unten  Ansicht von hinten Ansicht von oben
1. FPV-Kamera 7. Propeller 13. GNSS-Antennen
2. Infrarotsensoren 8. Front-LEDs 14. Intelligent Flight Battery
3. Sichtsensoren 9. Ubertragungsantennen 15. Netztaste/Anzeige
4. DJI Gimbal-Verbindung v2.0 (DGC2.0) 10. Landegestell 16. Assistant-Anschluss
5. Rahmenausleger 11. Gimbal-Kamera 17. E-Port
6. Motoren 12. Status-LEDs des Fluggerats 18. Nutzlastanschluss



Fernsteuerung

Die DJI RC Plus Fernsteuerung verfiigt (iber O3 Enterprise, die aktuelle Version der OCUSYNC™ Bildibertragungs
technologie von DJI, und kann eine Live-Ansicht in HD von der Kamera des Fluggerats aus zur Anzeige auf einem
Touchscreen Ubertragen. Die Fernsteuerung verflgt Uber zahlreiche Funktionstasten sowie anpassbare Tasten,
mit denen Sie das Fluggerat einfach steuern und die Kamera bedienen kdnnen.

Der integrierte, leuchtstarke 7,02-Zoll-Bildschirm verfiigt Gber eine Auflésung von 1.920 x 1.200 Pixeln. Das
Android-Betriebssystem bietet eine Vielzahl von Funktionen wie GNSS, Wi-Fi und Bluetooth. Die Fernsteuerung
hat eine maximale Akkulaufzeit von 3 Stunden und 18 Minuten lber den internen Akku und von bis zu 6 Stunden,
wenn sie mit einer externen WB37 Intelligent Battery verwendet wird.

() ]
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S TR S= ARAAART ] >
1. Externe Antennen 9. Akkustand-LEDs 17. microSD-Kartensteckplatz
2. Touchscreen 10. Interne GNSS-Antennen 18. USB-A-Anschluss
3. LAircraft Authority”-Taste 11. Netztaste 19. HDMI-Anschluss
4. SteuerknUppel 12. 5D-Taste 20. USB-C-Anschluss
5. Interne Wi-Fi-Antennen 13. Pausetaste 21. Fokus-/Fototaste
6. Zurlck-/Funktionstaste 14. Aufnahmetaste 22. Akkuentriegelung
7. Ruckkehrtaste 15. Flugmodusschalter 23. Akkufach
8. Status-LED 16. Interne Antennen 24. Entriegelung der hinteren Abdeckung

Verwendung der M350 RTK
1. Laden der Akkus

a. Die BS65 Akkuladestation einschalten: schlieBen S =) — [1,
Sie die Akkuladestation mit einem Netzkabel an
eine Steckdose an und driicken Sie die Netztaste. @

b. Aktivieren und Laden der Fernsteuerung: verbinden
Sie die Akkuladestation und die USB-C-AnschlUsse
der Fernsteuerung mit einem ,USB-C auf USB-C"-
Kabel. Die Akkustand-LEDs beginnen zu blinken, um
die Aktivierung des internen Akkus anzuzeigen und
den Ladevorgang zu starten.
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c. Laden der TB65 Intelligent Flight Batteries und
der WB37 Intelligent Battery: setzen Sie die
Akkus in den Akkuschacht ein und beginnen Sie
mit dem Aufladen. Stellen Sie den Lademodus
der TB65 Akkus bei Bedarf auf Speichern,

i i i /N
Flugbereitschaft oder Standard ein. Weitere (@) T
Informationen finden Sie in den Anweisungen \,,,/i\

der Akkuladestation oder im Handbuch der =
BS65 Akkuladestation.

2. Fernsteuerung vorbereiten

Einsetzen der WB37 Intelligent Battery

Driicken Sie die Entriegelungstaste der hinteren Abdeckung,

um die hintere Abdeckung zu 6ffnen (1. Setzen Sie den WB37-
Akku in das Akkufach ein und drticken Sie ihn nach vorne, bis er
einrastet (2). Um den WB37-Akku zu entfernen, driicken Sie auf die
Akkuentriegelung und halten Sie diese gedruckt.

Den Akkustand prufen

Driicken Sie einmal auf die Netztaste, um den Akkustand des
internen Akkus im ausgeschalteten Zustand zu prifen.

Ein-/Ausschalten

Halten Sie die Netztaste gedrlckt, um die Fernsteuerung ein- oder
auszuschalten. Die Fernsteuerung muss vor dem ersten Gebrauch
aktiviert werden. Folgen Sie den Anweisungen zur Aktivierung.

Ausrichtung der Antennen

Ziehen Sie die Antennen heraus und richten Sie diese aus. Die Position der Antennen wirkt sich auf die Starke
des Fernsteuerungssignals aus.

n'\ Vod %
AT B e

:Q:. ¢ Die Fernsteuerung kann nicht eingeschaltet werden, bevor der interne Akku aktiviert wurde. Der interne Akku
der Fernsteuerung kann auch nach dem Einsetzen des WB37-Akkus aktiviert werden.



3. Fluggerat vorbereiten

Installieren des Landegestells

Setzen Sie das Landegestell ein, nachdem Sie die roten Markierungen entsprechend der Befestigungsposition
ausgerichtet haben. Schieben Sie die Gestellverriegelung an das Ende des Landegestells und drehen Sie sie,
bis die rote Markierung mit der Ausrichtungsmarkierung auf einer Linie liegt.

Fluggerat ausfalten
a. Falten Sie zuerst die vorderen und anschlieBend die hinteren Rahmenausleger aus.

b. Verriegeln Sie die Rahmenausleger und falten Sie die Propeller aus.

HHWHWHHMW&JJJ&E\”
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Installieren der Intelligent Flight Battery

Setzen Sie zwei Akkus ein und schlieBen Sie die Akkuverriegelung.

Akkustand tberprifen: driicken Sie einmal auf die Akkustandstaste.

Ein-/Ausschalten: halten Sie die Netztaste gedrlckt, um das Fluggerat ein- oder auszuschalten.

4. Flug

36

Schalten Sie die Fernsteuerung und das Fluggerat ein und starten Sie dann die DJI PILOT™ 2 App.

e Aktivieren Sie das Fluggerat vor dem ersten Gebrauch in DJI Pilot 2. Zur Aktivierung des Fluggerats folgen Sie
den Anweisungen auf dem Display. Es ist eine Internetverbindung erforderlich.

e Wenn die Fernsteuerung zusammen mit einem Fluggerat als Teil einer Combo gekauft wird, ist sie bereits
mit dem Fluggerat gekoppelt. Befolgen Sie die Anweisungen auf dem Display, um die Fernsteuerung und das
Fluggerat nach der Aktivierung zu koppeln.

e Stellen Sie sicher, dass Sie vor dem Start die Checkliste vor dem Flug durchgegangen sind.

Checkliste vor dem Flug
a. Stellen Sie sicher, dass die Akkus der Fernsteuerung und des Fluggerats vollstandig aufgeladen und die

TB65-Akkus fest eingesetzt sind und die Akkuverriegelung geschlossen ist.

b. Stellen Sie sicher, dass die Propeller fest montiert und nicht beschadigt oder verformt sind, dass sich keine

Fremdkdorper in oder auf den Motoren oder Propellern befinden, die Propellerblatter und -arme ausgefaltet
sind und dass die Rahmenausleger verriegelt sind.

c. Achten Sie darauf, dass die Sichtsensoren, Kameras, das Glas der Infrarotsensoren und die Zusatzbeleuchtung

sauber und keinenfalls verdeckt sind.

d. Achten Sie darauf, dass die Antennen der Fernsteuerung richtig ausgerichtet sind.

e. Stellen Sie das Fluggerat auf eine freie, ebene Oberflache. Vergewissern Sie sich, dass keine Hindernisse,

Gebdude oder Baume in der Nahe sind und sich die Drohne in 5 m Entfernung vor lhnen befindet. Sie
sollten auf die Ruckseite des Fluggerats schauen.

f. Um die Flugsicherheit zu gewahrleisten, rufen Sie die Kameraansicht von DJI Pilot 2 auf und Uberprifen die

Parameter auf dem Vorflug-Check.

g. Wenn mehrere Fluggerate gleichzeitig fliegen, teilen Sie den Luftraum ein, um eine Kollision zu verhindern.



Manuelles Starten/Landen

1 ® ®

S 4

(D Motoren starten/stoppen: fiihren Sie
zwei Sekunden lang einen SteuerknUppel-
Kombinationsbefehl aus.

(@ Abheben: den linken Steuerkniippel (Modus 2)
langsam nach oben driicken.

(® Landen: den linken SteuerknUppel (Modus 2)
langsam nach unten drticken, bis das Fluggerat
landet. Halten Sie ihn drei Sekunden lang nach
unten gedriickt, um die Motoren auszuschalten.

Technische Daten

Steuerknippelmodus

Vorwarts

Aufwarts

i i
N i
= 5 A
e ’ ®
3 Abwarts s . tims
DSl (] 1@
€3 AN || €3 e\

Link: Rech
Linksdrehung ~ Rechtsdrehung Inks echts

Der Standardmodus fur Steuerknippel ist Modus 2.
Mit dem linken Steuerknippel steuern Sie die Hohe
und Flugrichtung des Fluggerats, und mit dem rechten
Steuerknuppel steuern Sie die Vorwarts-, Rickwarts-,
Links- oder Rechtsbewegungen.

Fluggerat (Modell: M350 RTK)
9,2 kg
Ca. 55 Minuten (gemessen bei einer

Max. Startgewicht

Max. Flugzeit Fluggeschwindigkeit von 29 km/h bei
Windstille)

Betriebstemperatur -20 °C bis 50 °C

Betriebsfrequenz 2:4000 .bis 24835 GHz,
5,725 bis 5,850 GHz

2,4 GHz: <33 dBm (FCQ),
Strahlungsleistung <20 dBm (CE/SRRC/MIC)

(EIRP) 5,8 GHz: <33 dBm (FCC/SRRC),
<14 dBm (CE)
GNSS GPS+GLONASS+BeiDou+Galileo

Intelligent Flight Battery
(Modell: TB65-5880mAh-44.76V)

Kapazitat 5.880 mAh

Akkutyp Li-ion

Energie 263,2 Wh

Ladetemperatur 5 °C bis 40 °C
Fernsteuerung (Modell: RM700B)

Interner Akku Li-ion (6.500 mAh bei 7,2 V)

O3 Enterprise
2,4000 bis 2,4835 GHz,
5,725 bis 5,850 GHz

2,4 GHz: <33 dBm (FCQ),
Strahlungsleistung <20 dBm (CE/SRRC/MIC)

Betriebsfrequenz

(EIRP) 5,8 GHz: <33 dBm (FCC),

<14 dBm (CE), <23 dBm (SRRC)
Wi-Fi
Protokoll Wi-Fi 6

2,4000 bis 2,4835 GHz, 5,150 bis
5,250 GHz, 5,725 bis 5,850 GHz
2,4 GHz: <26 dBm (FCQ),

<20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5,1 GHz: <26 dBm (FCC),

Betriebsfrequenz

Strahlungsleistung

(EIRP) <23 dBm (CE/SRRC/MIC)
5,8 GHz: <26 dBm (FCC/SRRC),
<14 dBm (CE)

Bluetooth

Protokoll Bluetooth 5.1

Betriebsfrequenz ~ 2,4000 bis 2,4835 GHz

Strahlungsleistung

(EIRP) <10 dBm
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Aeronave

La DJI™ MATRICE™ 350 RTK (M350 RTK) es una potente plataforma aerondutica industrial equipada con un
avanzado sistema de control de vuelo, sistemas de deteccion y posicionamiento en seis direcciones y una
camara FPV de vision nocturna. La M350 RTK admite el radar CSM DJly es compatible con estabilizadores con el
conector DGC2.0 de DJI, hasta tres estabilizadores independientes y varios puertos SDK de expansion. Si se usa
junto con la DJI ZENMUSE™ L1/P1, se podran realizar tareas de topografia y cartografia de alta precisién. Las
funciones Focalizacion por IAy Marca se pueden usar con la Serie D)l Zenmuse H20.

Vista inferior Vista trasera Vista superior

1. Camara FPV 7. Hélices 13. Antenas GNSS
2. Sistema de deteccion por infrarrojos 8. Ledes delanteros 14. Bateria de vuelo inteligente
3. Sistema de vision 9. Antenas de transmision 15. Botén/indicador de
4. Conector del estabilizador V2.0 10. Tren de aterrizaje encendido

(DGC2.0) DJI 11. Camara con estabilizador 16. Puerto auxiliar
5. Brazos del bastidor 12. Indicadores de estado de la 17. E-Port
6. Motores aeronave 18. Puerto para instrumentos
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Control remoto

El control remoto DJI RC Plus cuenta con O3 Enterprise, Ultima version de la exclusiva tecnologia de transmisiéon
de imagen OCUSYNC™ de DJI, y puede transmitir una vista HD en directo desde la cdmara de la aeronave para
su visualizacion en la pantalla tactil. El control remoto incluye una amplia gama de botones funcionales, asi como
botones personalizables, que pueden controlar facilmente la aeronave y operar la cdmara.

La pantalla integrada de alto brillo de 7.02 pulgadas ofrece una resoluciéon de 1920x1200 pixeles. El sistema
operativo Android dispone de diversas funciones, como GNSS, Wi-Fi y Bluetooth. El control remoto ofrece un
tiempo de funcionamiento maximo de 3 horas y 18 minutos con la bateria interna, y hasta 6 horas si se usa con
una bateria inteligente WB37 externa.
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1. Antenas externas 9. Ledes de nivel de bateria 18. Puerto USB-A

2. Pantalla tactil 10. Antenas GNSS internas 19. Puerto HDMI

3. Botén de autoridad de aeronave 11. Botdén de encendido 20. Puerto USB-C

4. Palancas de control 12. Botén 5D 21. Botén de enfoque/obturador

5. Antenas Wi-Fi internas 13. Botdén de detener vuelo 22. Boton de liberacién de la

6. Boton de retroceso/funcién 14. Botdén de grabacién bateria

7. Botén de regreso al punto de origen 15. Selector de modo de vuelo 23. Compartimento de la bateria
(RPO) 16. Antenas internas 24. Boton de liberaciéon de la

8. Led de estado 17. Ranura para tarjeta microSD tapa trasera

Uso de la M350 RTK

1. Carga de las baterias
a. Encendido de la estacion de baterias inteligentes BS65: ST ) —> [,
conecte la estacion de baterias a una toma de corriente
con el cable de alimentacion de CA'y pulse el boton de
encendido una vez para encender la estacion.

0O
e

b. Activacién y carga del control remoto: conecte los
puertos USB-C de la estacién de baterias y del control
remoto con un cable USB-C a USB-C. Los ledes de
nivel de la bateria comienzan a parpadear para
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indicar que la bateria interna esté activada y que
se hainiciado la carga.

c. Carga de las baterias de vuelo inteligentes TB65
y de la bateria inteligente WB37: inserte las
baterias en los puertos correspondientes para

empezar a cargarlas. Para las baterias TB65, \@1 o

establezca el modo de carga en Almacenamiento,
Listo para volar o Estandar, segun lo desee.
Para obtener mas informacién, consulte las
instrucciones correspondientes en la guia de
usuario de la estacién de baterias inteligentes BS65.

2. Preparacion del control remoto

Montaje de la bateria inteligente WB37

Pulse el boton de liberacién de la tapa trasera para abrirla (D.
Inserte la bateria WB37 en el compartimento de bateria y
empujela hacia delante hasta que quede colocada firmemente
con un “clic” . Para extraer la bateria WB37, mantenga pulsado
el botén de liberacién de la bateria.

Comprobacién de los niveles de bateria

Pulse el botén de encendido una vez para comprobar el nivel
actual de la bateria interna cuando el control remoto esté
apagado.

Encendido/apagado

Pulse una vez el botén indicado en la ilustracién y, a continuacion,
vuelva a pulsarlo y manténgalo pulsado para encender o apagar el
control remoto. El control remoto debe activarse antes de usarlo
por primera vez. Siga las instrucciones para la activacion.

Ajuste de las antenas

Levante las antenas y ajustelas. La posicidon de las antenas afecta a la intensidad de la sefial del control

remoto.

ﬂ'\’l‘f ~
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remoto también se puede activar tras montar la bateria WB37.

:Q: e E| control remoto no puede encenderse antes de activar la bateria interna. La bateria interna del control



3. Preparacién de la aeronave

Instalacién del tren de aterrizaje
Tras haber alineado las marcas rojas con la posicién de montaje, inserte el tren de aterrizaje, deslice el seguro
hasta el extremo del tren y, a continuacién, girelo hasta que la marca roja coincida con la marca de alineacién.

Despliegue de la aeronave
a. Despliegue los brazos delanteros del bastidor y, a continuacién, los brazos traseros del bastidor.

b. Bloquee los brazos del bastidor y despliegue las hélices.

3 [—t =
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Instalacién de la bateria de vuelo inteligente
Inserte un par de baterias y coloque las respectivas palancas de liberacién en la posiciéon de bloqueo.

Comprobacién del nivel de la bateria: pulse el botén de nivel de bateria una vez.

Encendido/apagado: pulse el botén de encendido una vez y, a continuacién, vuelva a pulsarlo y manténgalo
pulsado para encender o apagar la aeronave.

4.
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Vuelo

Encienda el control remoto y la aeronave y, a continuacion, abra la aplicacién D)l PILOT™ 2.

e Active la aeronave con DJI Pilot 2 antes de usarla por primera vez. Siga las instrucciones de activacién que
aparezcan en la pantalla. Se requiere una conexién a internet.

e E|l control remoto ya viene vinculado a la aeronave si compra ambos como parte de un pack. De lo contrario,
siga las instrucciones indicadas en la pantalla para vincular el control remoto a la aeronave después de que la
activacién se haya completado.

¢ Aseglrese de completar la lista de comprobacién previa al vuelo antes de despegar.

Lista de comprobacién previa al vuelo

a. Aseglrese de que las baterias del control remoto y de la aeronave estén cargadas por completo, que las
baterias TB65 estén instaladas firmemente y que sus pulsadores de liberacién estén en la posicién de
bloqueo.

b. Asegurese de que las hélices estén montadas de manera correcta y no presenten dafios ni deformaciones,
que no haya ningun objeto extrafio dentro ni encima de los motores o de las hélices, que las palas de estas
y los brazos del bastidor estén desplegados y que dichos brazos estén en la posiciéon de bloqueo.

c. Asegurese de que los objetivos del sistema de visién, las camaras, el cristal de los sensores de infrarrojos y
las luces auxiliares estén limpios y no estén bloqueados en modo alguno.
d. Aseglrese de que las antenas del control remoto se hayan colocado en la posicién adecuada.

e. Coloque la aeronave sobre un terreno despejado y plano. Aseglrese de que no haya obstaculos, edificios
o arboles en los alrededores y que la aeronave esté a una distancia de 5 m del piloto. El piloto debe estar
situado detras de la aeronave.

f. Para garantizar la seguridad de vuelo, acceda a la vista de cdmara en la aplicacién DJI Pilot 2 y compruebe
los parametros especificados en la lista de comprobacién previa al vuelo.

g. Para evitar colisiones en pleno vuelo, divida el espacio aéreo de vuelo cuando haya varias aeronaves
operando simultdneamente.



Despegue/aterrizaje manual
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Modo de las palancas de control

Arriba

Adelante

(M Arranque/detenciéon de motores: ejecute
el comando de combinaciéon de palancas y
manténgalas en esa posicién durante dos segundos.

(@ Despegue: mueva lentamente la palanca de
control izquierda (modo 2) hacia arriba para
despegar.

(® Aterrizaje: mueva lentamente la palanca de
control izquierda (modo 2) hacia abajo hasta que
la aeronave aterrice. Manténgala en esa posicion
durante tres segundos para detener los motores.

Girarala Girarala
izquierda derecha
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Izquierda Derecha

El modo predeterminado de las palancas de control es
el modo 2. La palanca de control izquierda controla la
altitud y la orientacién de la aeronave, mientras que la
palanca de control derecha controla los movimientos

adelante, atras y laterales.

Especificaciones

Aeronave (modelo: M350 RTK)

Peso méx. de
despegue
Tiempo méax. de
vuelo
Temperatura de
funcionamiento

Frecuencia de
funcionamiento

Potencia del
transmisor
(PIRE)

GNSS

9.2 kg

Aprox. 55 min (medicién realizada
volando a 29 km/h y sin viento)

De -20 a 50 °C (de -4 a 122 °F)

2.4000-2.4835 GHz, 5.725-5.850 GHz

2.4 GHz: <33 dBm (FCQ),

<20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5.8 GHz: <33 dBm (FCC/SRRC),
<14 dBm (CE)
GPS+GLONASS+BeiDou+Galileo

Bateria de vuelo inteligente
(modelo: TB65-5880mAh-44.76V)

Capacidad
Tipo de bateria
Energia

Temperatura de
carga

5880 mAh
Li-ion
263.2 Wh

De 5a40 °C (de 41 a 104 °F)

Control remoto (modelo: RM700B)

Bateria interna

Li-ion (6500 mAh a 7.2'V)

O3 Enterprise
Frecuencia de
funcionamiento

Potencia del
transmisor
(PIRE)

Wi-Fi
Protocolo

Frecuencia de
funcionamiento

Potencia del
transmisor
(PIRE)

Bluetooth
Protocolo
Frecuencia de
funcionamiento
Potencia del
transmisor
(PIRE)

2.4000-2.4835 GHz, 5.725-5.850 GHz

2.4 GHz: <33 dBm (FCQ),

<20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5.8 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE),
<23 dBm (SRRC)

Wi-Fi 6

2.4000-2.4835 GHz, 5.150-5.250 GHz,
5.725-5.850 GHz

2.4 GHz: <26 dBm (FCC),

<20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5.1 GHz: <26 dBm (FCC),

<23 dBm (CE/SRRC/MIC)

5.8 GHz: <26 dBm (FCC/SRRC),

<14 dBm (CE)

Bluetooth 5.1

2.4000-2.4835 GHz

<10 dBm
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Appareil

DJI™ MATRICE™ 350 RTK (M350 RTK) est une puissante plateforme d'appareils industriels dotée d'un systéme de
contrdle du vol avancé, de six systémes de détection et de positionnement directionnels et d'une caméra de nuit
FPV. M350 RTK est compatible avec DJI CSM Radar, le connecteur de nacelle DJI DGC2.0, ainsi que jusqu’a trois
nacelles indépendantes et plusieurs ports d'extension SDK. L'arpentage et la cartographie de haute précision
sont possibles lorsqu'elle est utilisée avec le logiciel DJl ZENMUSE™ L1/P1. Al Spot Check et PinPoint peuvent étre
utilisés avec la gamme DJI Zenmuse H20.

Vue du dessous Vue arriere Vue du haut

1. Caméra FPV 7. Hélices 13. Antennes GNSS
2. Systéme de détection infrarouge 8. LED avant 14. Batterie de Vol Intelligente
3. Systémes optiques 9. Antennes de transmission 15. Indicateur/bouton
4. Connecteur de nacelle DJI v2.0 10. Train d'atterrissage d'alimentation

(DGC2.0) 11. Nacelle caméra 16. Port assistant
5. Bras 12. Indicateurs du statut de 17. E-Port
6. Moteurs 'appareil 18. Port de charge utile
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Radiocommande

La radiocommande DJI RC Plus est équipée de la technologie O3 Enterprise, la derniere version de la technologie
de transmission d'images OCUSYNC™ emblématique de DJI, et peut transmettre une vue HD en direct de la
caméra de l'appareil pour I'afficher sur I'écran tactile. La radiocommande est dotée de nombreux boutons
fonctionnels ainsi que de boutons personnalisables, qui permettent de contr6ler facilement I'appareil et de faire
fonctionner la caméra.

L'écran intégré de 7,02 pouces haute luminosité offre une résolution de 1 920 x 1 200 pixels. Le systéme d'exploitation
Android est doté de diverses fonctions, telles que GNSS, Wi-Fi et Bluetooth. La radiocommande a une autonomie
de fonctionnement maximale de 3 heures et 18 minutes avec la batterie interne et jusqu’a 6 heures lorsqu’elle est
utilisée avec une Batterie Intelligente WB37 externe.
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1. Antennes externes 10. Antennes GNSS internes 20. Port USB-C
2. Ecran tactile 11. Bouton d'alimentation 21. Bouton d'obturateur/mise
3. Bouton d'autorité de I'appareil 12. Bouton 5D au point
4. Joysticks 13. Bouton de mise en pause du vol 22. Bouton de démontage de la
5. Antennes Wi-Fi internes 14. Bouton d'enregistrement batterie
6. Bouton arriére/fonction 15. Bouton de mode de vol 23. Compartiment des batteries
7. Bouton de Retour au Point de 16. Antennes internes 24. Bouton de démontage du
départ (RTH) 17. Emplacement pour carte microSD cache arriére
8. Voyant LED d'état 18. Port USB-A
9. Voyants de niveau de batterie 19. Port HDMI

Utilisation de M350 RTK

1. Recharge des batteries
& S >
a. Mise sous tension de la station de batterie

intelligente BS65 : connectez la station de batterie a L&)
une prise de courant a l'aide du cable d'alimentation

CA et appuyez une fois sur le bouton d'alimentation

pour allumer ladite station.

b. Activation et recharge de la radiocommande :
connectez les ports USB-C de la station de batterie
et de la radiocommande a l'aide d'un cable USB-C
vers USB-C. Les voyants LED du niveau de batterie
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se mettent a clignoter pour indiquer I'activation
de la batterie interne et le début de la recharge.

c. Recharge des Batteries de Vol Intelligentes
TB65 et de la Batterie Intelligente WB37 :
insérez les batteries dans les ports de batterie

pour commencer la recharge. Pour les N\
batteries TB65, réglez le mode de recharge sur (@1
Stockage, Prét a voler ou Standard, au choix. \;

Reportez-vous aux instructions de la station de
batterie ou au guide d'utilisateur de la station
de la Batterie Intelligente BS65 pour plus
d'informations.

2.

Préparation de la radiocommande

Installation de la Batterie Intelligente WB37

Poussez le bouton de démontage du cache arriere pour 'ouvrir
(. Insérez la batterie WB37 dans son compartiment et poussez-
la vers 'avant jusqu'a enclenchement ferme . Pour retirer la
batterie WB37, appuyez et maintenez le bouton de démontage
prévu a cet effet.

Vérification du niveau de charge de la batterie

Appuyez une fois sur le bouton d'alimentation pour vérifier le
niveau de la batterie interne une fois hors-tension.

2
® BeE

Allumer/Eteindre

Appuyez et maintenez le bouton enfoncé pour allumer ou
éteindre la radiocommande. La radiocommande doit étre activée
avant toute premiére utilisation. Suivez les instructions pour
I'activer.

Ajustement des antennes
Soulevez les antennes et ajustez-les. La puissance du signal de la radiocommande est affectée par la position

des antennes.
H'\”ﬁfﬁ %
A R s owE

Q e La radiocommande ne peut étre allumée avant l'activation de la batterie interne. La batterie interne de la
radiocommande peut également étre activée aprés le montage de la batterie WB37.



3. Préparation de l'appareil

Installation du train d'atterrissage

Insérez le train d'atterrissage aprés avoir aligné les repéres rouges avec la position de montage. Faites glisser
le verrou de train jusqu'a I'extrémité du train d'atterrissage, puis le tourner jusqu'a ce que le repere rouge soit
synchronisé avec celui d'alignement.

Dépliage de I'appareil
a. Dépliez les bras du chassis avant, puis ceux du chassis arriere.

b. Verrouillez les bras du chassis et dépliez les hélices.

J&lWlmﬂHlﬂhﬂ&&lﬂ&l\”
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Installation de la Batterie de Vol Intelligente
Insérez une paire de batteries et verrouillez le bouton de démontage de la batterie.

Vérification du niveau de batterie : appuyez une fois sur le bouton du niveau de batterie.

Mise sous tension/hors tension : appuyez sur le bouton d'alimentation, puis maintenez-le enfoncé pour
allumer/éteindre l'appareil.
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Mettez la radiocommande et I'appareil sous tension, puis lancez DJI PILOT™ 2.

e Activez I'appareil dans DJI Pilot 2 avant toute premiére utilisation. Suivez les instructions a I'écran pour
I'activation. Cette opération nécessite une connexion internet.

e La radiocommande est déja appairée a I'appareil lorsqu’elle est achetée dans le cadre d'un bundle. Vous
pouvez également suivre les instructions a I'écran pour relier la radiocommande et I'appareil aprés l'activation.

e Veillez a terminer la liste des vérifications avant de faire décoller 'appareil.

Liste des vérifications avant décollage

a.

Assurez-vous que les batteries de la radiocommande et de I'appareil sont complétement rechargées, les
batteries TB65 bien installées et le bouton de démontage de la batterie verrouillé.

. Assurez-vous que les hélices sont fermement fixées et ne sont pas endommagées ni déformées, qu'il n'y a

pas de corps étrangers dans ou sur les moteurs ou les hélices et que les pales et les bras des hélices sont
dépliés et les bras du chassis sont verrouillés.

. Assurez-vous que les objectifs du systéeme optique, des caméras, le verre des capteurs infrarouges et des

feux auxiliaires sont propres et non obstrués de quelque maniére que ce soit.

. Vérifiez que les antennes de la radiocommande sont positionnées correctement.

. Placez l'appareil sur un sol dégagé et plat. Assurez-vous qu'il 'y a pas d'obstacles, de batiments ou d'arbres

a proximité et que I'appareil est a 5 m du pilote. Le pilote doit faire face a I'arriere de l'appareil.

. Pour assurer la sécurité en vol, accédez a la vue appareil de DJI Pilot 2 et vérifiez les parameétres de la liste

des vérifications avant décollage.

. Divisez I'espace aérien pour le vol lorsque plusieurs appareils sont en fonctionnement simultané, afin d'éviter

toute collision en vol.



Décollage/Atterrissage manuel
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(D) Démarrez/arrétez les moteurs : effectuez une
Commande des joysticks (CSC) et maintenez-la
pendant deux secondes.

(@ Décollage : poussez lentement le joystick
gauche (mode 2) vers le haut pour décoller.

(® Atterrissage : poussez lentement le joystick
gauche (mode 2) vers le bas jusqu'a atterrisage
de l'appareil. Maintenez pendant trois secondes
pour couper les moteurs.

Caractéristiques techniques

Mode de Joystick

G Haut G Avant
o it
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H Bas 2 M
Arriére
al= a®
O Q ﬁ ) L Gauc:ij :olte

Tournera Tourner a
gauche droite

Le mode de joystick par défaut est le Mode 2. Le
joystick gauche agit sur l'altitude et I'orientation de
I'appareil, tandis que le joystick droit controle les
mouvements vers l'avant, l'arriére, la gauche et la
droite.

Appareil (modele : M350 RTK)
Poids max. au

décollage 9.2ke
Temps de vol Environ 55 min (mesuré en vol a 29 km/h
max. dans des conditions sans vent)

Température de o oqoc (45122 °p)
fonctionnement
Fréquence de

R 2,4000 a 2,4835 GHz, 5,725 a 5,850 GHz
fonctionnement

2,4 GHz : < 33 dBm (FCO),
Puissance de <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
I'émetteur (EIRP) 5,8 GHz : < 33 dBm (FCC/SRRC),

<14 dBm (CE)
GNSS GPS+GLONASS+BeiDou+Galileo
Batterie de Vol Intelligente
(modele : TB65-5880mAh-44.76V)
Capacité 5880 mAh
Type de batterie Li-ion

Energie 263,2 Wh

Température en
charge
Radiocommande (modéle : RM700B)
Batterie interne Li-ion (6 500 mAh a 7,2V)

de 5a40°C(41a 104 °F)

O3 Enterprise

Fréquence de

; 2,4000 a 2,4835 GHz, 5,725 a 5,850 GHz
fonctionnement

2,4 GHz : < 33 dBm (FCC),
Puissance de <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
I'émetteur (EIRP) 5,8 GHz : < 33 dBm (FCC), < 14 dBm (CE),
<23 dBm (SRRC)
Wi-Fi
Protocole Wi-Fi 6
Fréquence de  2,4000 a 2,4835 GHz, 5,150 a 5,250 GHz,
fonctionnement 5,725 a 5,850 GHz
2,4 GHz : < 26 dBm (FCC),
<20 dBm (CE/SRRC/MIC)
Puissance de 5,1 GHz : < 26 dBm (FCQ),
I'émetteur (EIRP) < 23 dBm (CE/SRRC/MIC)
5,8 GHz : <26 dBm (FCC/SRRC),
<14 dBm (CE)

Bluetooth
Protocole
Fréquence de
fonctionnement

Puissance de
témetteur (EIRP) ~ 10 9B

Bluetooth 5.1

2,4000 a 2,4835 GHz
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Aeromobile

DJI™ MATRICE™ 350 RTK (M350 RTK) & una potente piattaforma aerea industriale con un avanzato sistema di
controllo del volo, 6 sistemi di rilevamento e posizionamento direzionali e una fotocamera FPV per la visione
notturna. M350 RTK supporta il Radar CSM DJl ed € compatibile con gli stabilizzatori dei connettori DJI DGC2.0,
fino a 3 stabilizzatori indipendenti, e diverse porte di espansione SDK. Sono disponibili le funzioni di rilevamento e
mappatura ad alta precisione se utilizzate in combinazione con DJI ZENMUSE™ L1/P1. Con la Serie Zenmuse H20
DJI sono disponibili le funzioni Al Spot Check e PinPoint.

Visuale dal basso Visuale posteriore Visuale dall'alto

1. Videocamera FPV 7. Eliche 13. Antenne GNSS
2. Sistema di rilevamento a infrarossi 8. LED anteriori 14. Batteria di volo intelligente
3. Sistema di visione 9. Antenne di trasmissione 15. Pulsante di accensione/
4. Connettore per stabilizzatore DJI v2.0 10. Carrelli di atterraggio Indicatore

(DGC2.0) 11. Fotocamera stabilizzata 16. Porta Assistant
5. Bracci del telaio 12. Indicatori di stato 17. E-Port
6. Motori dell'aeromobile 18. Porta di carico
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Radiocomando

Il radiocomando DJI RC Plus & dotato di O3 Enterprise, I'ultima versione della tecnologia DJI OCUSYNC™ per
la trasmissione delle immagini, e pud trasmettere dalla fotocamera di un aeromobile al touch screen in live
HD. Il radiocomando & dotato di una vasta gamma di tasti funzione, oltre che di pulsanti personalizzabili, che
consentono di controllare 'aeromobile e usare la fotocamera con facilita.

Lo schermo integrato da 7,02 pollici ad alta luminosita offre una risoluzione di 1920x1200 pixel. Il sistema
operativo Android & dotato di diverse funzioni, come GNSS, Wi-Fi e Bluetooth. Il radiocomando ha una durata
operativa massima di 3 ore e 18 minuti con la batteria interna, e fino a 6 se utilizzato con la Batteria intelligente
esterna WB37.
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1. Antenne esterne 10. Antenne GNSS interne 19. Porta HDMI

2. Touch screen 11. Pulsante di accensione 20. Porta USB-C

3. Pulsante Aircraft Authority 12. Pulsante 5D 21. Pulsante di messa a fuoco/
4. Stick di comando 13. Pulsante di pausa del volo scatto

5. Antenne Wi-Fi interne 14. Pulsante di registrazione 22. Pulsante di rilascio della

6. Pulsante Indietro/Funzione 15. Selettore della modalita di volo batteria

7. Pulsante Return to Home (RTH) 16. Antenne interne 23. Vano batteria

8. LED distato 17.Vano per scheda microSD 24, Pulsante di apertura della
9. LED del livello della batteria 18. Porta USB-A copertura posteriore

Utilizzo di M350 RTK
1. Ricarica delle batterie

a. Accendere la Stazione di ricarica per Batterie ST ) —> [,
intelligenti BS65: collegare la stazione batteria a una §
presa elettrica con un cavo di alimentazione C.A,, “©»

quindi premere una volta il pulsante di accensione per
accendere la stazione.

b. Attivazione e ricarica del radiocomando: collegare le
porte USB-C della stazione batteria e del radiocomando
per mezzo di un cavo da USB-C a USB-C. | LED del
livello di carica della batteria iniziano a lampeggiare
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per indicare I'attivazione e l'awvio della ricarica della
batteria interna.

c. Ricarica delle Batterie di volo intelligenti TB65
e della Batteria intelligente WB37: inserire
le batterie negli appositi vani per avviare la

ricarica. Nel caso di batterie TB65, impostare la N\
modalita di ricarica su Storage (Conservazione), !@1 — R
Ready-to-Fly (Pronta all’'uso), o Standard \;

(Standard) come desiderato. Per ulteriori
informazioni, fare riferimento alle istruzioni
contenute nella stazione batteria o al Manuale
utente della Stazione di ricarica per batteria
intelligente BS65.

2.

Preparazione del radiocomando
Inserimento della Batteria intelligente WB37

Premere il pulsante di rilascio della cover fino alla fine per aprire la
cover (. Inserire la batteria WB37 nell'apposito vano e spingerla
in avanti fino a udirla scattare fermamente in posizione . Per
rimuovere la batteria WB37, premere e tenere premuto il pulsante
di rilascio della batteria.

Controllo dei livelli di carica della batteria

Premere una volta sul pulsante di accensione per verificare il
livello di carica della batteria interna quando il dispositivo e
spento.

Accensione/Spegnimento

Premere, quindi premere e tenere premuto per accendere/
spegnere il radiocomando. Il radiocomando deve essere attivato
prima di utilizzarlo per la prima volta. Seguire le indicazioni per
eseguire l'attivazione.

Regolazione delle antenne

Sollevare le antenne e regolarne la posizione. L'intensita del segnale del radiocomando & condizionata dalla
posizione delle antenne.

n'\ Vod %
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Q e |l radiocomando non pud essere acceso prima dell'attivazione della batteria interna. E anche possibile attivare
la batteria interna del radiocomando dopo aver montato la batteria WB37.



3. Preparazione dell'aeromobile

Installazione dei carrelli di atterraggio

Inserire i carrelli di atterraggio dopo aver allineato i contrassegni rossi con la posizione di montaggio, far
scivolare il loro blocco fino alla fine dei carrelli, quindi ruotarlo fino a quando il contrassegno rosso non &
allineato con il contrassegno di allineamento.

Apertura dell'aeromobile
a. Aprire i bracci anteriori seguiti da quelli posteriori.

b. Bloccare i bracci e aprire le eliche.

3 [—t =
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Installazione della Batteria di volo intelligente
Inserire una coppia di batterie e bloccare il selettore di rilascio della batteria.

iil
/315
C1

i (3513

Verificare il livello della batteria: premere una volta il pulsante del livello della batteria.

Accensione/Spegnimento: premere, quindi premere e tenere premuto il pulsante di accensione per
accendere/spegnere I'aeromobile.

4.
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Accendere il radiocomando e 'aeromobile, quindi avviare DJI PILOT™ 2.

e Attivare I'aeromobile in DJI Pilot 2 prima di utilizzarlo per la prima volta. Seguire le istruzioni visualizzate sullo
schermo per lattivazione. E necessaria una connessione a internet.

¢ Quando si acquista il radiocomando in pacchetto combo con un aeromobile, i due prodotti sono gia collegati.
Se cosi non fosse, seguire le istruzioni visualizzate sullo schermo per collegare il radiocomando all'aeromobile
dopo l'attivazione.

e Accertarsi di completare i Controlli preliminari prima del decollo.

Controlli preliminari

a. Accertarsi che le batterie del radiocomando e dell'aeromobile siano completamente cariche, che le batterie
TB65 siano inserite correttamente e che il selettore di rilascio della batteria sia bloccato.

b. Accertarsi che le eliche siano montate in modo sicuro, che non siano danneggiate o deformate, che non
siano presenti oggetti estranei all'interno dei o sui motori o sulle eliche, che le pale e i bracci delle eliche
siano dispiegati, e che i bracci del telaio siano serrati.

c. Accertarsi che gli obiettivi del sistema di visione, le fotocamere, il vetro dei sensori a infrarossi e le luci
ausiliarie siano puliti e non ostruiti.

d. Accertarsi che le antenne del radiocomando siano regolate nella giusta posizione.

e. Posizionare I'aeromobile su una superficie aperta e pianeggiante. Accertarsi che non vi siano ostacoli, edifici
o alberi nei paraggi e che I'aeromobile sia a 5 m di distanza dal pilota. Il pilota deve trovarsi rivolto verso la
parte posteriore dell'aeromobile.

f. Al fine di garantire la sicurezza in volo, accedere alla visuale della fotocamera di DJI Pilot 2 e verificare i
parametri nei Controlli preliminari.

g. Al fine di evitare collisioni a mezz'aria, dividere lo spazio aereo per il volo qualora ci siano piu aeromobili
contemporaneamente in volo.



Decollo/Atterraggio manuale
1 @ ®

Q90 Q& @

S 4R

(D Avviare/Arrestare i motori: azionare il
Comando a stick combinato (CSC) e tenerlo
azionato per 2 secondi.

(@ Decollo: premere lentamente lo stick di
comando sinistro (Modalita 2) verso I'alto per
decollare.

(3 Atterraggio: premere lentamente lo stick di
comando sinistro (Modalita 2) verso il basso,
fino a quando I'aeromobile non atterra. Tenere
premuto per 3 secondi per arrestare i motori.

Specifiche tecniche

Modalita Control Stick

Verso lalto In avanti
g o © o
L 4
4 Git 3 3
Indietro
)= (] ﬁ arr® @ Zh >
(=R 2 Q ) G
o SRR

La modalita predefinita degli stick di controllo ¢ la
Modalita 2. Lo stick di comando sinistro controlla
I'altitudine e la direzione dell'aeromobile, mentre
quello destro controlla i movimenti in avanti,
allindietro e laterali dello stesso.

Aeromobile (modello: M350 RTK)
Peso massimo

al decollo 9.2kg
Autonomia di Circa 55 min (misurata in volo a 29 km/h,
volo senza vento)

Temperatura di Da -20°C a 50°C

esercizio
AT 2.4000 - 2.4835 GHz, 5.725 - 5.850 GHz
operativa
2.4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/
Potenza del
trasmettitore SRRC/MIO)
ERP) 5.8 GHz: <33 dBm (FCC/SRRC),
<14 dBm (CE)
GNSS GPS+GLONASS+BeiDou+Galileo

Batteria di volo intelligente
(Modello: TB65-5880mAh-44.76V)
Capacita 5.880 mAh
Tipo di batteria loni di litio
Energia 263,2 Wh
Temperatura di
ricarica
Radiocomando (modello: RM700B)

Batteria interna loni di litio (6.500 mAh a 7,2 V)

Da 5°Ca 40°C

O3 Enterprise

Frequenza 2.4000 - 2.4835 GHz, 5.725 - 5.850 GHz
operativa
Potenza del 2.4 GHz: <33 dBm (FCC),
P <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
(EIRP) 5.8 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE),
<23 dBm (SRRC)
Wi-Fi
Protocollo Wi-Fi 6
Frequenza 2.4000 - 2.4835 GHz, 5.150 - 5.250 GHz,
operativa 5.725 - 5.850 GHz
2.4 GHz: <26 dBm (FCQC),
Potenza del <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
- 5.1 GHz: <26 dBm (FCC),
(EIRP) <23 dBm (CE/SRRC/MIC)
5.8 GHz: <26 dBm (FCC/SRRCQ),
<14 dBm (CE)
Bluetooth
Protocollo Bluetooth 5.1
Frequenza 2.4000-2.4835 GHz
operativa
Potenza del
trasmettitore <10 dBm
(EIRP)
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Drone

De DJI"™ MATRICE™ 350 RTK (M350 RTK) is een krachtig industrieel droneplatform met een geavanceerd
vluchtregelsysteem, detectie in zes richtingen, positioneringssystemen en een nachtzicht FPV-camera. De
M350 RTK ondersteunt de DJI CSM Radar en is compatibel met de DJI DGC2.0-connectorgimbals, maximaal drie
onafhankelijke gimbals en verschillende SDK-uitbreidingspoorten. Bij gebruik met de DJl ZENMUSE™ L1/P1 zijn
zeer nauwkeurige landmetingen en mapping beschikbaar. Al Spot-check en PinPoint kunnen worden gebruikt met
de DJI Zenmuse H20-serie.

Onderaanzicht Achteraanzicht Bovenaanzicht
1. FPV-camera 7. Propellers 13. GNSS-antennes
2. Infrarooddetectiesysteem 8. Ledlampjes voorzijde 14. Intelligent Flight Battery
3. Zichtsysteem 9. Transmissie-antennes 15. Aan-uitknop/indicatielampje
4. DJI gimbalconnector v2.0 (DGC2.0) 10. Landingsgestel 16. Assistant-poort
5. Frame-armen 11. Gimbalcamera 17. E-Port
6. Motoren 12. Statuslampjes van de drone 18. Lading-poort



Afstandsbediening

De DJI RC Plus afstandsbediening is voorzien van O3 Enterprise, de nieuwste versie van DJI's kenmerkende
OCUSYNC™ beeldoverdrachtstechnologie. De afstandsbediening kan een live HD-beeld van de camera van de
drone verzenden om weer te geven op het touchscreen. De afstandsbediening wordt geleverd met een breed
scala aan functieknoppen en aanpasbare knoppen, waarmee de drone eenvoudig kan worden bestuurd en de
camera kan worden bediend.

Het ingebouwde 7,02 inch scherm met hoge helderheid heeft een resolutie van 1920x1200 pixels. Het Android-
besturingssysteem heeft verschillende functies, zoals GNSS, wifi en bluetooth. De afstandsbediening heeft een
maximale gebruikstijd van 3 uur en 18 min met de interne accu en tot 6 uur bij gebruik met een externe WB37
Intelligent Battery.

1. Externe antennes 9. Ledlampjes voor accuniveau 18. USB-A-aansluiting
2. Touchscreen 10. Interne GNSS-antennes 19. HDMI-poort
3. Knop Dronemachtiging 11. Aan-uitknop 20. USB-C-aansluiting
4. Joysticks 12. 5D-knop 21. Scherpstellings-/sluiterknop
5. Interne wifi-antennes 13. Vliegpauzeknop 22. Accu-ontgrendelknop
6. Achterkant/functieknop 14. Opnameknop 23. Accucompartiment
7. Knop Return to Home (RTH) 15. Vliegstandschakelaar 24. Knop voor openen van
(terug naar startpunt) 16. Interne antennes afscherming aan de achterkant
8. Status-led 17. Kaartgleuf voor micro-SD

De MM350 RTK gebruiken

1. De accu's opladen

a. Schakel het BS65 Intelligent Battery Station S ) —>
in: sluit het accustation aan op een stopcontact 1
met behulp van het netsnoer. Druk vervolgens
eenmaal op de aan-uitknop om het accustation in
te schakelen.

)
e

b. De afstandsbediening activeren en opladen:
verbind het accustation en de USB-C-poorten van
de afstandsbediening met een USB-C naar USB-
C-kabel. De LED's van het accuniveau beginnen te
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knipperen om aan te geven dat de interne accu
is geactiveerd en het opladen is gestart.

c. De TB65 Intelligent Flight Batteries en de WB37
Intelligent Battery opladen: plaats de accu's in
de accupoorten om te beginnen met opladen.
Voor de TB65-accu's stelt u de oplaadmodus
naar wens in op “Opslag”, “Gereed om te
vliegen” of “Standaard”. Raadpleeg de instructies
in het accustation of de gebruikershandleiding
van het BS65 Intelligent Battery Station voor
meer informatie.

2.Voorbereiding van de afstandsbediening

De WB37 Intelligent Battery plaatsen

Druk op de ontgrendelknop van het achterdeksel om het
achterdeksel te openen (1. Plaats de WB37-accu in het
accucompartiment en duw deze naar voren totdat hij stevig op #
zijn plaats klikt @). Voor het verwijderen van de WB37-accu houdt k

u de accu-ontgrendelknop ingedrukt. @

Accuniveaus controleren

Druk eenmaal op de aan-uitknop om het accuniveau van de
interne accu te controleren wanneer deze is uitgeschakeld.

Aan- en uitzetten

Druk eenmaal, druk vervolgens opnieuw en houd ingedrukt om de
afstandsbediening in/uit te schakelen. De afstandsbediening moet
voor het eerste gebruik worden geactiveerd. Volg de meldingen
om te activeren.

De antennes verstellen

Til de antennes op en stel ze af. De sterkte van het signaal van de afstandsbediening wordt beinvioed door de
positie van de antennes.

n'\ Vod %
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:Q: e De afstandsbediening kan niet worden ingeschakeld voordat de interne accu is geactiveerd. De interne accu
van de afstandsbediening kan ook worden geactiveerd na het monteren van de WB37-accu.



.Voorbereiding van de drone
Het landingsgestel installeren

Plaats het landingsgestel nadat de rode markeringen zijn uitgelijnd met de montagepositie. Schuif de
tandwielvergrendeling naar het uiteinde van het landingsgestel en draai deze vervolgens totdat de rode
markering is uitgelijnd met de uitlijnmarkering.

De drone uitklappen
a. Klap de armen van het voorste frame uit en vervolgens de armen van het achterste frame.

b. Vergrendel de framearmen en klap de propellers uit.

3 [—t =
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De Intelligent Flight Battery installeren
Plaats een paar accu's en vergrendel de accu-ontgrendelingsschakelaar.

E
/711
C’

Accuniveau controleren: druk één keer op de knop van het accuniveau.

In-/uitschakelen: druk op de aan-uitknop en houd deze ingedrukt om de drone in/uit te schakelen.

4.Vliegen
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Schakel de afstandsbediening en de drone in en start vervolgens DJI PILOT™ 2.

e Activeer de drone in DJI Pilot 2 voordat deze voor het eerst wordt gebruikt. Volg de instructies op het scherm
om te activeren. Voor het activeren is een internetverbinding vereist.

e De afstandsbediening is al aan de drone gekoppeld wanneer deze samen als onderdeel van een combo
worden gekocht. Zo niet, volg dan de instructies op het scherm om na activering de afstandsbediening en de
drone te koppelen.

e Zorg ervoor dat u de Checklist ter voorbereiding van de vlucht afrondt voordat u opstijgt.

Checklist ter voorbereiding van de vlucht
a. Zorg ervoor dat de accu's van de afstandsbediening en de drone volledig zijn opgeladen, dat de TB65-accu's

stevig zijn geinstalleerd en dat de accuschakelaar is vergrendeld.

. Zorg ervoor dat de propellers stevig zijn gemonteerd en niet beschadigd of vervormd zijn, er geen vreemde

voorwerpen in of op de motoren of propellers zitten en de propellerbladen en -armen zijn uitgeklapt, en de
framearmen zijn vergrendeld.

. Zorg ervoor dat de lenzen van het zichtsysteem, camera's, het glas van de infraroodsensoren en de

hulplampen schoon en op geen enkele manier geblokkeerd zijn.

. Zorg ervoor dat de antennes van de afstandsbediening in de juiste positie staan.
. Plaats de drone op een open en vlakke ondergrond. Zorg ervoor dat er geen obstakels, gebouwen of bomen

in de buurt zijn en dat de drone zich op 5 meter afstand van de piloot bevindt. De piloot moet naar de
achterkant van de drone gericht zijn.

. Ga om de vliegveiligheid te garanderen naar de cameraweergave van DJI Pilot 2 en controleer de parameters

op de Checklist ter voorbereiding van de vlucht.

. Verdeel het luchtruim voor een viucht wanneer er meerdere drones tegelijkertijd actief zijn, zodat botsingen

in de lucht worden voorkomen.



Handmatig opstijgen/landen
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(D Motoren starten/stoppen: voer de opdracht
“Combinatie joystick” uit en houd deze twee
seconden vast.

(@ Opstijgen: duw de linker joystick (stand 2)
langzaam omhoog om op te stijgen.

(® Landen: duw de linker joystick (stand 2)
langzaam naar beneden totdat de drone
geland is. Houd deze drie seconden vast om de
motoren te stoppen.

Joystickmodus
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G Omhoog G Vooruit
o it
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o ¥ o
E 2 Omlaag ¥ L 4
Achteruit
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Linksaf Rechtsaf Links

Rechts

De standaardinstelling van de joystick is Stand 2.
Met de linker joystick worden hoogte en koers

aangestuurd, terwijl u met de rechter joystick vooruit,

achteruit, naar links en naar rechts kunt bewegen.

Technische gegevens

Drone (model: M350 RTK)

Max. startgewicht

Max. vliegtijd

Bedrijfstemperatuur

Bedieningsfrequentie

Zendervermogen
(EIRP)

GNSS

Intelligent Flight Battery (model: TB65-5880mAh-44.76V)

Capaciteit
Type accu
Vermogen

Laadtemperatuur

9,2 kg

Ongeveer 55 minuten (gemeten
tijdens vliegen met 29 km/u in
windstille omstandigheden)

-20 °Ctot 50 °C

2,4000-2,4835 GHz,5,725-5,850 GHz

2,4 GHz: <33 dBm (FCC),

<20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5,8 GHz: <33 dBm (FCC/SRRCQ),
<14 dBm (CE)
GPS+GLONASS+BeiDou+Galileo

5880 mAh
Li-ion

263,2 Wh
5°Ctot 40 °C

Afstandsbediening (model: RM700B)

Interne accu

Li-ion (6500 mAh @ 7,2 V)

O3 Enterprise
Bedieningsfrequentie

Zendervermogen
(EIRP)

Wi-Fi
Protocol

Bedieningsfrequentie

Zendervermogen
(EIRP)

Bluetooth
Protocol
Bedieningsfrequentie

Zendervermogen
(EIRP)

2,4000-2,4835 GHz, 5,725-5,850 GHz

2,4 GHz: <33 dBm (FCC),
<20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5,8 GHz: <33 dBm (FCC),
<14 dBm (CE), <23 dBm (SRRC)

Wi-Fi 6

2,4000-2,4835 GHz, 5,150-5,250 GHz,
5,725-5,850 GHz

2,4 GHz: <26 dBm (FCC),

<20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5,1 GHz: <26 dBm (FCC),

<23 dBm (CE/SRRC/MIC)

5,8 GHz: <26 dBm (FCC/SRRC),

<14 dBm (CE)

Bluetooth 5.1
2,400-2,4835 GHz

<10 dBm
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Aeronave

O DJI™ MATRICE™ 350 RTK (M350 RTK) é uma poderosa plataforma de aeronaves industriais com um sistema
avancado de controlo de voo, seis sistemas de dete¢do e posicionamento direcional e uma camara FPV de visdo
noturna. O M350 RTK suporta o DJI CSM Radar e é compativel com suspensdes carda do conector DJI DGC2.0,
até trés suspensdes carda independentes e vérias portas de expansdo SDK. O Levantamento e Mapeamento de
Alta Precisdo esté disponivel quando utilizado com o DJI ZENMUSE™ L1/P1. Al Spot Check e PinPoint podem ser

utilizados com a série DJI Zenmuse H20.

Vista inferior Vista traseira Vista superior
1. Camara FPV 6. Motores 13. Antenas GNSS
2. Sistema de detec¢do por 7. Hélices 14. Bateria de voo inteligente
infravermelhos 8. LED frontais 15. Botdo/indicador de
3. Sistema de visdo 9. Antenas de transmissao alimentacgao
4. Conector de suspensdo carda  10. Trem de aterragem 16. Porta assistente
DJI 2.0 (DGC2.0) 11. Cdmara com suspensao carda 17. E-Port
5. Bragos da estrutura 12. Indicadores de estado da aeronave 18. Porta de carga

62



Telecomando

O telecomando DJI RC Plus inclui O3 Enterprise, a versdao mais recente da tecnologia de transmissdo de imagem
OCUSYNC™ exclusiva da DJI, e pode transmitir uma vista em HD em direto da cAmara de uma aeronave para
visualizagdo no ecra tatil. O telecomando inclui uma vasta gama de botdes funcionais, bem como botdes
personalizaveis, que podem controlar facilmente a aeronave e operar a cdmara.

O ecrd integrado de 7,02 pol. e alto brilho tem uma resolugdo de 1920x1200 pixéis. O sistema operativo Android
inclui diversas func@es, como GNSS, Wi-Fi e Bluetooth. O telecomando tem um tempo de funcionamento maximo
de 3 horas e 18 minutos com a bateria interna e até 6 horas quando utilizado com uma bateria inteligente WB37
externa.
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1. Antenas externas 10. Antenas GNSS internas 18. Porta USB-A

2. Ecra tatil 11. Botdo de alimentagdo 19. Porta HDMI

3. Botdo Autoridade da aeronave 12. Botdo 5D 20. Porta USB-C

4. Manipulos de controlo 13. Botdo de pausa de voo 21. Botdo de foco/obturador
5. Antenas de Wi-Fi internas 14. Botdo de gravagao 22. Botdo de libertagdo da

6. Botdo Voltar/Fungao 15. Interruptor de modo de voo bateria

7. Botdo de voltar a posicdo inicial (RTH)  16. Antenas internas 23. Compartimento da bateria
8. LED de estado 17. Ranhura para cartdo 24. Botdo de libertacdo da

9. LED de nivel da bateria MicroSD tampa traseira

Utilizagcao do M350 RTK
1. Carregar as baterias

a. Ligar a Estacdo de Bateria Inteligente BS65: ST ) —> [,
ligue a estacdo de bateria a uma tomada elétrica
utilizando o cabo de alimentacdo CA e prima o “©»
botdo de alimentacdo uma vez para ligar a estagdo
de bateria.

b. Ativar e carregar o telecomando: ligue as portas
USB-C da estacdo de bateria e do telecomando
utilizando um cabo USB-C para USB-C. Os LED do
nivel da bateria comecam a piscar para indicar que
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a bateria interna esta ativada e o carregamento
comegou.
c. Carregar as baterias de voo inteligentes

TB65 e a bateria inteligente WB37: insira as
baterias nas portas das baterias para comecar

a carregar. Nas baterias TB65, defina o modo N\
de carregamento para Armazenamento, Pronto ‘@1 T —
para voar ou Padrdo, conforme desejado. \;

Consulte as instrucdes na estagdo de bateria
ou no Guia do Utilizador da Estacdo de Bateria
Inteligente BS65 para obter mais informacgdes.

2. Preparar o telecomando

Montar a Bateria Inteligente WB37

Pressione o botdo de libertacdo da tampa traseira para a abrir
(. Introduza a bateria WB37 no compartimento respetivo e
empurre-a para a frente até ouvir um clique . Para retirar a
bateria WB37, prima sem soltar o botdo de libertacdo da bateria.

Verificar os niveis da bateria
Prima uma vez o botdo de alimentagdo para verificar o nivel da
bateria interna quando desligada.

Ligar/desligar

Prima uma vez e depois novamente, sem soltar, para ligar/desligar
o telecomando. O telecomando necessita de ser ativado antes de
ser utilizado pela primeira vez. Siga as indica¢des para ativar.

Ajustar as antenas
Levante as antenas e ajuste-as. A forca do sinal do telecomando é afetada pela posi¢do das antenas.

n'\ Vod %
AT B e

:Q: ® O telecomando ndo pode ser ligado antes da ativacdo da bateria interna. A bateria interna do telecomando
também pode ser ativada ap6s a montagem da bateria WB37.



3. Preparar a aeronave

Instalar o trem de aterragem

Insira o trem de aterragem depois de alinhar as marcas vermelhas com a posicdo de montagem, deslize o
blogqueio do trem até a extremidade do trem de aterragem e, em seguida, rode-o até que a marca vermelha
esteja sincronizada com a marca de alinhamento.

Desdobrar a aeronave
a. Desdobre os bracos da estrutura dianteira e depois os bracos da estrutura traseira.

b. Bloqueie os bragos da estrutura e desdobre as hélices.

3 [—t =
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Instalar a bateria de voo inteligente
Insira um par de baterias e bloqueie o interruptor de libertacdo da bateria.

Verificar o nivel da bateria: prima o botdo de carregamento da bateria uma vez.

Ligar/desligar: prima e, em seguida, prima sem soltar o botdo de alimentacdo para ligar/desligar a aeronave.
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Ligue o telecomando e a aeronave e, em seguida, inicie o DJI PILOT™ 2.

e Ative a aeronave no DJI Pilot 2 antes de a utilizar pela primeira vez. Siga as instrucdes no ecrd para ativacdo. E
necessaria uma ligagdo a internet.

¢ O telecomando j& vem ligado a aeronave quando é adquirido juntamente com uma aeronave, como pacote
combinado. Caso contrario, siga as instru¢des no ecrd para ligar o telecomando a aeronave ap6s a ativagao.
e Certifique-se de que conclui a Lista de Verificacdo Antes do Voo antes da descolagem.

Lista de verificagdo antes do voo
a. Certifique-se de que o telecomando e as baterias da aeronave estdo totalmente carregados, as baterias
TB65 estdo corretamente instaladas e a cavilha de libertacdo da bateria esta bloqueada.

b. Assegure-se de que as hélices estdo montadas de forma segura e que ndo estdo danificadas nem
deformadas, que ndo existem objetos estranhos dentro ou sobre os motores ou hélices, que as laminas e
os bracos da hélice estdo desdobrados e que os bragos da estrutura estdo bloqueados.

c. Certifique-se de que as lentes dos sistemas de visdo, camaras, o vidro dos sensores de infravermelhos e as
luzes auxiliares estdo limpas e ndo bloqueadas de alguma forma.
d. Certifique-se de que as antenas do telecomando estdo ajustadas na posi¢do adequada.

e. Coloque a aeronave em solo aberto e plano. Assegure-se de que ndo existem obstaculos, edificios ou
arvores nas proximidades e que a aeronave esta a 5 m de distancia do piloto. O piloto deve estar voltado
para a traseira da aeronave.

f. Para garantir a seguranca do voo, introduza a vista da camara da aplicacdo DJI Pilot 2 e verifique os
parametros na lista de verificacdo antes do voo.

g. Divida o espago aéreo para o voo quando estiverem a operar varias aeronaves simultaneamente, de modo
a evitar a colisdo no ar.



Descolagem/aterragem manual
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(D Motores de arranque/paragem: execute
o Comando do Manipulo de Combinacdo e
mantenha premido durante dois segundos.

(2 Descolagem: empurre o manipulo de controlo
esquerdo (Modo 2) para cima lentamente para
descolar.

(® Aterragem: empurre o manipulo de controlo
esquerdo (Modo 2) para baixo lentamente até a
aeronave aterrar. Mantenha-o premido durante
trés segundos para parar os motores.

Modo de manipulo de controlo

Para cima Para a frente
s o 2 o
o — o @
o + o
E 2 Para baixo ¥ L 4
Para trés
S || @ _eh
S €A\ G .
Virara Virara Esquerda Direita
esquerda direita

O modo manipulo de controlo predefinido é o Modo 2.
O manipulo de controlo esquerdo controla a altitude e
o rumo da aeronave e o manipulo de controlo direito

controla os movimentos para a frente, para tras, para a

Especificacoes

esquerda e para a direita.

Aeronave (Modelo: M350 RTK)

Peso maximo
de descolagem
Tempo maximo
de voo
Temperatura de
funcionamento
Frequéncia de
funcionamento

Alimentacdo
do transmissor
(EIRP)

GNSS

9,2 kg

Aprox. 55 min. (medido em voo a 29 km/h
sem vento)

-20°Ca50°C(-4°Fa122°F)

2,4000-2,4835 GHz, 5,725-5,850 GHz

2,4 GHz: < 33 dBm (FCC),

<20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5,8 GHz: < 33 dBm (FCC/SRRC),
<14 dBm (CE)
GPS+GLONASS+BeiDou+Galileo

Bateria de voo inteligente
(Modelo: TB65-5880mAh-44.76V)

Capacidade
Tipo de bateria
Energia

Temperatura de
carregamento

5880 mAh
ides de litio
263,2 Wh

5°Ca40°C(41°Fa 104 °F)

Telecomando (Modelo: RM700B)

Bateria interna

ides de litio (6500 mAh a 7,2 V)

O3 Enterprise

Frequéncia de
funcionamento

Alimentacdo
do transmissor
(EIRP)

Wi-Fi
Protocolo

Frequéncia de
funcionamento

Alimentac¢do
do transmissor
(EIRP)

Bluetooth
Protocolo
Frequéncia de
funcionamento
Alimentac¢do
do transmissor
(EIRP)

2,4000-2,4835 GHz, 5,725-5,850 GHz

2,4 GHz: < 33 dBm (FCQ),
<20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5,8 GHz: < 33 dBm (FCC),
<14 dBm (CE), < 23 dBm (SRRC)

Wi-Fi 6

2,4000-2,4835 GHz, 5,150-5,250 GHz,
5,725-5,850 GHz

2,4 GHz: < 26 dBm (FCC),

<20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5,1 GHz: < 26 dBm (FCC),

< 23 dBm (CE/SRRC/MIC)

5,8 Ghz: < 26 dBm (FCC/SRRQ),

<14 dBm (CE)

Bluetooth 5.1

2,4000-2,4835 GHz

<10 dBm
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Aeronave

O DJI"™ MATRICE™ 350 RTK (M350 RTK) é uma plataforma de drones industriais robusta com um avancado
sistema de controle de voo, seis sistemas de deteccdo e posicionamento direcional e cdmera em FPV com visdo
noturna. O M350 RTK é compativel com o Radar CSM da DJI e com estabilizadores do conector DJI DGC2.0, até
trés estabilizadores independentes e varias entradas de expansdo SDK. Levantamento e mapeamento de alta
precisdo estdo disponiveis quando utilizados com o DJI ZENMUSE™ L1/P1. Verificacdo pontual por IA e Marcacio
precisa podem ser utilizadas com a Série D)l Zenmuse H20.

Visao inferior Visdo traseira Visdo do topo

1. Cémera em FPV 7. Hélices 13. Antenas GNSS
2. Sistema de detecg¢do por infravermelho 8. LEDs frontais 14. Bateria de Voo Inteligente
3. Sistema visual 9. Antenas de transmissdo 15. Botdo/indicador Liga/Desliga
4. Conector do estabilizador v2.0 DJI 10. Trem de pouso 16. Entrada auxiliar

(DGC2.0) 11. Camera com estabilizador 17. E-Port
5. Bragos da estrutura 12. Indicadores de status da 18. Entrada de cargas
6. Motores aeronave
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Controle remoto

O controle remoto CR Plus DJI conta com O3 Enterprise, a versdo mais recente da tradicional tecnologia de
transmissdo de imagens OCUSYNC™ da DJI, sendo capaz de transmitir exibi¢des ao vivo em HD da camera da
aeronave para exibicdo na tela sensivel ao toque. O controle remoto vem com uma ampla variedade de botdes
funcionais, bem como botdes personalizaveis, que podem controlar facilmente a aeronave e operar a cdmera.

A tela com alta luminosidade integrada de 7,02 polegadas conta com resolucdo de 1920x1200 pixeis. O sistema
operacional Android conta com uma variedade de fun¢des, como GNSS, Wi-Fi e Bluetooth. O controle remoto
possui tempo maximo de operacdo de 3 horas e 18 minutos com a bateria interna e até 6 horas quando utilizado
com uma Bateria Inteligente WB37 externa.
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1. Antenas externas 10. Antenas GNSS internas 18. Entrada USB-A

2. Tela sensivel ao toque 11. Botdo Liga/Desliga 19. Entrada HDMI

3. Botdo de autoridade da aeronave 12. Botdo 5D 20. Entrada USB-C

4. Pinos de controle 13. Botdo de pausa de voo 21. Botdo foco/obturador

5. Antenas Wi-Fi internas 14. Botdo de gravagao 22. Botdo de liberagao da

6. Botdo fungao/voltar 15. Interruptor de modo de voo bateria

7. Botdo Retornar a Base (RTH) 16. Antenas internas 23. Compartimento da bateria
8. LED de status 17. Compartimento do cartdo 24. Botdo de liberacdo da tampa
9. LEDs de nivel da bateria microSD traseira

Como usar o M350 RTK
1. Como carregar as baterias

a. Ligue a Estacdo de Baterias Inteligente BS65: ST ) —> [,
conecte a Estacdo de baterias a uma tomada .
elétrica usando o cabo de alimentacdo CA e @

pressione o botdo Liga/Desliga uma vez para ligar a
Estacdo de baterias.

b. Como ativar e carregar o controle remoto:
conecte as entradas USB-C da Esta¢do de baterias
e do controle remoto usando um cabo USB-C para
USB-C. Os LEDs de nivel da bateria comecardo a
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piscar para indicar que a bateria interna esta
ativada e o carregamento iniciou.

c. Como carregar as Baterias de Voo Inteligentes
TB65 e a Bateria Inteligente WB37: insira as
baterias nas entradas da bateria para comecar
a carregar. Em Baterias TB65, defina o modo de (&) =T 5 [
carregamento como Armazenamento, Pronto S
para decolar ou Padrao, conforme desejado.
Consulte as instru¢des no Guia do Usuério da
Estacdo de baterias ou da Estacdo de Baterias
Inteligente BS65 para obter mais informacgdes.

2. Como preparar o controle remoto

Como montar a Bateria Inteligente WB37

Empurre o botdo de liberagdo da tampa traseira para abrir a
tampa traseira (1. Insira a Bateria WB37 no compartimento da
bateria e empurre para frente até que ela se encaixe firmemente
(). Para remover a Bateria WB37, pressione e mantenha
pressionado o botdo de liberacdo da bateria.

Verifica¢do dos niveis da bateria

Pressione uma vez o botdo Liga/Desliga para verificar o nivel da
bateria interna quando desligada.

Como ligar/desligar

Pressione, depois pressione e mantenha pressionado para ligar
ou desligar o controle remoto. O controle remoto precisa ser
ativado antes de ser utilizado pela primeira vez. Siga as instru¢des
para ativar.

Como ajustar as antenas
Levante e ajuste as antenas. A poténcia do sinal do controle remoto é afetada pela posi¢do das antenas.

n'\ Vod %
AT B e

:Q: © O controle remoto ndo pode ser ligado antes da ativagdo da bateria interna. A bateria interna do controle
remoto também pode ser ativada apds encaixar a Bateria WB37.



3. Como preparar a aeronave

Como instalar os trens de pouso

Insira o trem de pouso apés alinhar as marcagdes vermelhas com a posi¢cdo de montagem, deslize a trava do
trem de pouso até a extremidade do trem de pouso e gire-o até que a marcacdo vermelha esteja alinhada
com a marcagdo de alinhamento.

Desdobrando a aeronave
a. Desdobre os bracos frontais e depois os bracos traseiros da estrutura.

b. Trave os bragos da estrutura e desdobre as hélices.

3 [—t =
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Como instalar a Bateria de Voo Inteligente
Insira duas baterias e trave o botdo de liberacdo da bateria.

Verificar o nivel da bateria: pressione o botdo do nivel da bateria uma vez.

Ligar/desligar: pressione e, em seguida, pressione e mantenha o botdo Liga/Desliga pressionado para ligar/
desligar a aeronave.

4.Voo
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Ligue o controle remoto e a aeronave e, em seguida, inicie o DJI PILOT™ 2.

e Ative a aeronave no DJI Pilot 2 antes de utiliza-la pela primeira vez. Siga as instrucdes na tela para ativacdo. E
necessario estar conectado a internet.

¢ O controle remoto ja estard vinculado a aeronave ao ser adquirido como parte de um combo. Caso contrario,
siga as instru¢des na tela para vincular o controle remoto a aeronave apés a ativagao.

e Certifique-se de concluir a Lista de verificagdo pré-voo antes da decolagem.

Lista de verificagdo pré-voo
a. Certifique-se de que o controle remoto e as baterias da aeronave estejam totalmente carregados, de que as

Baterias TB65 estejam instaladas corretamente e os botdes de liberagdo da bateria estejam travados.

. Certifique-se de que as hélices estejam presas com seguranca e ndo estejam danificadas ou deformadas,

que ndo haja objetos estranhos dentro ou sobre os motores ou hélices, que as pas e bragos da hélice
estejam desdobrados e que os bragos da estrutura estejam travados.

. Certifique-se de que as lentes dos sistemas visuais, das cameras, o vidro dos sensores infravermelhos e as

luzes auxiliares estejam limpos e desbloqueados.

. Certifique-se de que as antenas do controle remoto estejam ajustadas na posi¢do adequada.

. Coloque a aeronave em terreno aberto e plano. Certifique-se de que ndo haja obstaculos, edificios ou

arvores nas proximidades e de que a aeronave esteja a 5 m de distancia do piloto. O piloto deve estar
voltado para a parte traseira da aeronave.

. Para garantir a seguranca do voo, abra a exibi¢cdo da cdmera do DJI Pilot 2 e verifique os parametros na

Lista de verificagdo pré-voo.

. Divida o espago aéreo para o voo quando varias aeronaves estiverem operando simultaneamente, a fim de

evitar colisGes no ar.



Decolagem e pouso manuais
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@ Iniciar/interromper os motores: execute o
Comando combinado do pino de controle e
mantenha pressionado por dois segundos.

(@ Decolar: empurre lentamente o pino de
controle esquerdo (Modo 2) para cima para
decolar.

(® Pouso: empurre lentamente o pino de controle
esquerdo (Modo 2) para baixo até a aeronave
pousar. Segure por trés segundos para
interromper os motores.

Especificacoes

Modo dos pinos de controle

Para frente

G Para cima @
o it
o 4 o A
L 2 Para baixo L 2 L 4
Para tras
1@ a®
=SV \V I S N

Virara  Virar & Esquerda Direita
esquerda direita

O modo padrao dos pinos de controle é o Modo 2.

O pino de controle esquerdo controla a altitude e a
orientacdo da aeronave, enquanto o pino de controle
direito controla os movimentos para frente, para tras
e para os lados.

Aeronave (Modelo: M350 RTK)

Peso max. de

decolagem 92ke

Duragdo max.
de voo

Aprox. 55 min (medido ao voar a 29 km/h
em condi¢des sem vento)

Temperatura de
funcionamento
Frequéncia de
funcionamento

-20°a50°C

2,4000 a 2,4835 GHz; 5,725 a 5,850 GHz

2,4 GHz: <33 dBm (FCQ),

frzt::;'iisior <20 dBm (CE/SRRC/MIC)

EIRP) 5,8 GHz: <33 dBm (FCC/SRRC),
<14 dBm (CE)

GNSS GPS+GLONASS+BeiDou+Galileo

Bateria de Voo Inteligente
(Modelo: TB65-5880mAh-44.76V)

Capacidade 5880 mAh

Tipo de bateria Li-ion
Energia 263,2 Wh
Temperatura de
carregamento
Controle remoto (Modelo: RM700B)
Bateria interna Li-ion (6500 mAh a7,2V)

5°a40°C

O3 Enterprise
Frequéncia de

: 2,4000 a 2,4835 GHz; 5,725 a 5,850 GHz
funcionamento

2,4 GHz: <33 dBm (FCQ),

frgt::;]'iasior <20 dBm (CE/SRRC/MIC)

e 5,8 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE),
<23 dBm (SRRC)

Wi-Fi

Protocolo Wi-Fi 6

Frequéncia de 2,4000 a 2,4835 GHz; 5,150 a 5,250 GHz;
funcionamento 5,725 a 5,850 GHz

2,4 GHz: <26 dBm (FCC),

<20 dBm (CE/SRRC/MIC)

frc;t:s”r;'izior 5,1 GHz: <26 dBm (FCO),
(EIRP) <23 dBm (CE/SRRC/MIC)
5,8 GHz: <26 dBm (FCC/SRRC),
<14 dBm (CE)
Bluetooth
Protocolo Bluetooth 5.1

Frequéncia de
funcionamento
Poténcia do
transmissor
(EIRP)

2,4000 a 2,4835 GHz

<10 dBm
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ﬁ https://enterprise.dji.com/matrice-350-rtk/downloads

If you have any questions about this document, please
contact DJI by sending a message to DocSupport@dji.com.
DJI and MATRICE are trademarks of DJI.

Copyright © 2023 DJI All Rights Reserved.

YCBZS500242702



mailto:DocSupport@dji.com
https://enterprise.dji.com/matrice-350-rtk/downloads



